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» La technologie a toujours été une partie importante

de l'activité humaine. Ce critere distmg‘\ue__‘_"hﬂmanité

du regne animal. Aucune avancee techh&bgique ne

fut abandonnée apres avoir démontré son utilite. Des
le debut des annees 1990 la communaute medicale a
éprouvé un grand intérét pour I'apport qu'offraient les

machines pour les nouvelles techniques opératoires.




» Le développement de la laparoscopie ou chirurgie "par

le trou de serrure" constitue la base de depart de cette

\\
- \‘

chirurgie mini invasive. B
» Ses avantages sont de plus en plus évidents
» Mellleure vision du champ opératoire

» Diminution des douleurs et des saignements

» Reécupération plus rapide de 'autonomie




» Robota (tcheque) = Travail force, corvee

> Les Trois Lois de la Robotique (Asimov)
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— Premiere Loi =
Un robot ne peut blesser un étre humam nr par son
Inaction, permettre qu'un humain soit blesse.

— Deuxieme Loi
Un robot doit obéir aux ordres donnés par les étres
humains, sauf si de tels ordres sont en contradiction
avec la Premiere Loi.

— Troisieme Loi
Un robot doit protéger sa propre existence aussi
longtemps qu'une telle protection n'est pas en
contradiction avec la Premiere et/ou la Deuxieme Loi.




Dates clés dans I'histoire de la robotique

> Le 7 septembre 2001 : opération Lindbergh . -
— Professeur Jacques Marescaux (Strasbourg - Nevng’orK), S

» Mai 2000, la premiere prostatectomie Iaparoécoﬁiique robotisée
a ete effectuee en Allemagne par J. Binder

» En Suisse, un premier { a eté installe au CHU de
Zurich en aodt 2002

» Janvier 2003 premiere opération a la Clinique Générale
Beaulieu de Geneve.

» Trois nouvelles installations ont vu encore le jour ces six
derniers mois, faisant qu’il y a actuellement en Suisse 1 robot
pour un peu plus de 1,2 millions d’habitants
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> 2 familles de robots - -

—« Les purs robots »

—Les telémanipulateurs




« Les purs robots : Gaspar »

» la premiere machine
completement automatique,
pour des interventions
orthopédiques.

» Avant 'opération, I'articulation
du patient est modélisée en 3
dimensions. Un chirurgien
mesure tous les parametres
utiles (temps de fraisage pour
la pose d'une prothese de -
hanche par exemple,
dimensions des ligaments et _
LI I O S I CRe]s @ Bras croiseés, les chirurgiens
SRRV ICRIE USSR EEE o (@GN suivent sur des ecrans vidéo

realise l'intervention. le deroulement de I'opération.




Les télémanipulateurs

— AESOP
_ ZEUS
— DA VINCI




Les télémanipulateurs
» AESOP (Computer Motion)

— ODbéit directement a la voix du
chirurgien

— Absence de mouvements non
Intentionnels

— Libere un aide opérateur

— Pas de mouvement parasite




Les télémanipulateurs
» ZEUS (Computer Motion)

— Vrai télé-manipulateur

— Combine AESOP avec 2 bras
manipulateurs

— Fixé a la table d'opération -

— Permet de modifier la position du
patient en cours d'intervention

— Vision 3D steréoscopique

— Mobilité des instruments dans 6
plans




Les télémanipulateurs




Avantages des robots
» Précision accrue

» Moins de pertes sanguines
» Diminution de la douleur

» Moins d’infections

» Abaissement du temps"d'ﬁospitalisation

> Convalescence plus rapide

» Abaissement du temps d'apprentissage par
rapport a la laparoscopie

» Technique reproductible




Inconvénients des robots
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» Augmentation du temps d’occupatibn’ﬁé salle
d’opération. (Ce dernier peut étre abaisseé en
fonction de I'expérience de 'opérateur et de son

équipe)

» Gestion des couts ?




Champs d’application
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» Chirurgie cardiaque » Chirurgie urologlque

— Pontage coronarien a %
coeur battant Don de Teln

— Remplagement de valves ~ Néphrectomie
cardiaques — Pyéloplastie

— Surrénalectomie
— Prostatectomie radicale

» Chirurgie viscérale

— Fundo-plicature selon -
NISSEN _ — Promonto-fixation

— By-pass gastrigue
— Rectopexie

» Chirurgie gynécologique
— Réanastomose des
trompes

— Hystéerectomie




Les instruments







Différents instruments a disposition







I ould vou be massaged by a robot? Or trust a
manicure lo a machine? Ying Chu explores the new
lechno obsessed world of twenty-first-century beauty.
Photographed by Steven Klein.
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[ he four
armed probe
Jollows the
—conunands of a
“=smreeon scaled
ina hooded
- : . . console a few
e ot Jeel away,
shades of the
wizdrd al the
courl of Oz

» Robot = Travall forcé, corvée ???




